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Vazeny zakazniku,

Déekujeme za VaSiavéru projevenou tim, Ze jste si vybraliizzeni CYBRNAUT NT
spolenosti ZODIAC. Tento vyrobek je zkonstruovan, vyrolevyzkousen s nejvyssi
pelivosti tak, aby jste s nim byli zcela spokojena@rutujeme Vam pdivé si precist tento
navod k pouZiti jestpred pouzitim vyrobku CYBERNAUT NT. Obsahuje veSkeférmace,
které potebujete, abyste &h z vyrobku CYBERNAUT NT co nej#tSi prosgch pi
zachovani upiné bezgmosti. Potebujete-li dalSi informace, kontaktujte laskaaSeho
prodejce, odbornika na bazény. Poradi Vam s pouatiidrzbou Vaseho robota.

Muze Vam také dodat nadhradni dily a je kvalifikovgmolskytnuti poprodejniho servisu.

LIKVIDACE ODPAD U Z VYROBKU E

V souladu s ustanovenimi gmice o odpadnich elektrickych a elektronickyckizeni

(OEEZ - 2002/96/ES) musi byt pouzité elektrickdéekteonické vyrobky zpracovavany
odctlen¢ od normalniho komunalniho odpadu jak 2além podpory ogtovného pouziti,
recyklace a dalSich forem regenerace, tak pro shidrozstvi likvidovaného odpadu a tedy
likvida¢nich praciPri likvidaci tohoto vyrobku dodrzujte mistni p Fedpisy pro

zpracovani a likvidaci odpadi. Nevyhazuje jej do volného progtedi: odvezte jej do
shérného strediska, které se specializuje na pouzité elektricka elektronické vyrobky
a/nebo se obréte na Vaseho prodejce fi koupi nového vyrobku.
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1. BEZPECNOST

Dilezité

VasSe zéizeni CYBERNAUT NT™ je vyrobeno v souladu s riégpEjSimi normami.

Abyste z VaSeho pistroje méli co nejvétSi prospéch a pro zajiS€ni aplné bezpé&nosti vzdy dodrzuje nize
uvedené pokyny:

> pripojujte ovladaci skin pouze k elektrické zasuvce chgag proudovym chragém o maximalnim
jmenovitém proudu 30 mA.

> Zajistéte, aby byla elektricka zasuvka vzdy snad¥istppna.

» Umisgte ovladaci skitku nejmég 3,5 m od okraje bazénu a nevystavujteimgmu slunénimu
swtlu. Doporiujeme chladné, dab wtrané misto ve stinu.

» Nikdy nenechavejte nikoho plavat nebo vstupovabaénu, je-li v &m robot. V gipad, Ze pojizdny
vozik nahod# spadne do vody,ipd vyndanim je zivothdilezité odpojit pistroj od elektrického
napajeni.

» Pro zamezeni rizika zasahu elektrického prouduynilebtevirejte elektronickou ovladaciigiku.
Vzdy privolejte kvalifikovaného technika.

» Nikdy nezapinejte robot, neni-li ve vod.

» Nikdy se nepokouSejte opravit napajeci elektrichiped. Kontaktujte poprodejni servis, kde ziskate
originalni nahradni dil; tim zamezite nebe4pe

» Nepouzivejte tentoisti¢c ve VaSem bazénprekrati-li teplota vody 35 °C, nebo je-li nizSi nez 10.°C

> Pred provadni kazdéhaisteni, udrzbyei servisnich praci na Faeni a po kazdém pouziti vzdy odpojte
napajeci kabel.

» VAaS robot je vybaven systémem, ktery chrani jehtomopripac uviznuti zéizeni nebo v fipads
nemoznosti jeho pohybu.

Na LCD displeji se zobrazislo chyby: EE.1 az EE.7.
» EE.7: sviti kontrolka. Robot nenfipojen k ovladacimu panelu nebo pracuje a neniogk.v
 EE.4 aZ EE.6: sviti kontrolka. Odpojte napajecigkall si¢. Zkontrolujte, Ze nic nebrani v ¢eni
pohéarciho Ustroji nebo kartd. Znovu zapojte napajeci kabel da gitzahajte novyistici cyklus.
» EE.1 az EE.3: sviti kontrolka. Jde o zavaznou goruBineste laskavrobot a jeho ovladaci panel
VaSemu prodejci.

Poruchovy rezim opustite stasnym stiskem ttdtek . a. .

Ovladaci panel se sam vypne.

Mikroprocesor
Provozgistice CYBERNAUT NT™ jetrizen mikroprocesorem, aby bylo zajiga optimalngisténi u wtsiny
konfiguraci bazejn(maxmalré 15 m x 7 m s kabelem délky 17,5 m a 20 m x 10kabelem délky 25 m).
Systém boku bazénu:
Vv piipad, Zegisti¢ Cybernaut NT™ odpousti vodu a pracuje na povraiwlbazénu,
mikroprocesor detekuje n#fpmnost vodygimz aktivuje systém boku bazénu. To znamena,
Ze se robot ott a pokusi se o0 navrat do vody a pdigja v ¢isteni.
- Bezpe&nostni systém mimo vodu:
nepodéi-li se¢isti¢i Cybernaut NT ™ vratit do vody, nebo je-li rob@pnut mimo vodu,
mikroprocesor fiblizné za 20 sekund automaticky vypne napajeni roboiaofem je
zamezeni poSkozeni elektricky&dsti stroje. Na LCD displeji se zobra&idlo chyby EE.7.

Tento gistroj neni uken pro pouZziti osobami {etre déti) se snizenymi fyzickymi, senzorickymi nebo dusievi
schopnostmi, nebo s nedostatgmi zkuSenostmi a znalostmi, pokud nepracuji padetenti nejsou vySkoleni ohledn
pouzivani tohoto Z&eni osobou zodpeéunou za jejich bezgaost.



2.  VYBALENI

Dilezité

Ujistéte se, Ze se raeni nepoSkodiloippieprag (naraz, poSkozenssti atd.). OkamZtoznamte
vesSkerd poSkozeni, a to i mald, VaSemu prodejtakdvém pipack cistic nepouzivejte
CYBERNAUT NT ™,

Krabice by néla obsahovat nasledujici polozky:
» robot CYBERNAUT NT ™,
» piepravni vozik, ¥etré ovladaci skinky.

Sestaveni pepravniho voziku:

Pred vyjmutim zé&izeni z krabice:
- vytdhrete hornicast voziku obsahujici ovladaci jednotku z krabice,
- vyjméte opatri robot z krabice, nenechte kabel zamotat se d&kuwpzi
- vyjméte spodniast voziku,

‘c-yb'emad't NT

Obrazek 1 Obrazek 2

- Uplre povolte “blokovaci kol&ka” a vyjmete Sroub Zepu napravy,

- nasd'te hornicast voziku do spodrigsti tak, aby klavesnice ovladaci jednotkysmaala
k predni strad voziku, vizobrazek 1

- Pripevrete Srouby tak, aby drzely 8késti voziku dohromady. Umée plastovou podlozZku
na ol& strany &chto Srould. Utahréte "blokovaci koléka” az na doraz (‘blokovaci kalka’
musi sndfovat k zadni stranvoziku).

- Zajistte, aby haky zajidijici kabel smsfovaly dogredu —obrazek 2



3. INSTALACE

Dulezité

Pro zajis&éni VasSi bezpénosti a pro tinny provozéistice CYBERNAUT NT ™ umistte ovladaci
skiiti nejmért 3,5 metry od okraje bazénu na misto, kde nebusiavgna imému slunénimu
swtlu.

Pro zaji&ni maximalg inného provozu robota umése vozik doprosed nejdelSi strany bazénu.

Elektrické zapojeni =
Pripojte napajeci kabel robota
k ovladaci skitice a zajistte
konektor na misto pod ovladac
skiinkou; ovladaci skiiku
pripojujte pouze k elektrické
zasuvce chramé proudovym !
chrantem o maximalnim
jmenovitém proudu

30 mA (mate-li jakékoliv
pochybnosti, kontaktujte
kvalifikovaného elektrikée).

4. PONORENi ROBOTA

Dilezité
Za 7zadnych okolnosti nesmi nikdo plavat v bazédy? ke v rm gistic CYBERNAUT NT™.

Faze - ponate robot do vody a
odstraite veSkery vzduch, kteryipadre
obsahuj, jeho obracenim.

Faze 2 stiskreéte pinové vlozky rukama
pro odstra#ni vzduchu a pro nasati vody
Je dilezité ponit pristroj na dno bazénu &
tak, aby zde#stal bez pomoci.
Faze 3 polozte kabel na bazén a nechte
jej plavat co nejblize ovladaci jednotky
na okraji bazénu.

Faze 2

Doporuéenti: pro usnadéni prichodu vody pnovymi viozkami, kdyZ jsou nové, provozujtisti¢
v rezimu “pouze dno” po prvnich Sest hodin (vizikalp “Spuséni a provoz”).



5. SPUSTENIi A PROVOZ

Po prvnim zapnuti je robot v pohotovostnim rezZindisplej se nerozsviti. Rob&tka na
naprogramovani nebo na spumst

Pred prvnim pouzitim jednotky je nutno do jednotky ngrogramovat rozméry bazénu a
konfiguraci, aby se optimalizovala efektivitacisti¢e Cybernaut NT. (Tento postup se nemusi
provadét znovu).

RozlozZeni tl&itek na ovladacim panelu:

Kontrolky:

Start / Stop
‘09” robot pracuje vautomatickém rezimu

Prepinéni rezim “pouze dno” nebo “dno a boky”

OO

w robot pracujev rezimu dalkového ovladani

o

W Vybér automatického nebo dalkeyizenéhasisteni

~

“’_$I robotcisti dno a boky

V automatickém rezimu: zvySeni dotigténi
| 3 o V rezimu dalkového ovladani: pohyb robddgredu
robotcisti pouze dno

(D robot Zi.
chyba EE.4 aZ EE.7.

/ chyba EE.1 az EE.3.

Otoceni robota doleva (rezim dalkového ovladani)

Zastaveni robota (rezim dalkového ovladani)

V automatickém reZimu: sniZzeni dotigténi
V rezimu déalkového ovladani: oémi robota

Otoceni robota doprava (rezim dalkového ovladani).



5.1 Naprogramovani robota

Pri programovanéistice Cybernaut NT se ri&dici desku zadavaji charakteristiky bazénu, vetkte
ma byt pouzivan.
Je nutno zadat 4 parametry:
1. tvar bazénu: F
2. délku bazénu: L
3. Sitku bazénu: E
4. vysSku boki: H (to znamena svislé boky. Skksré boky jsou obsazeny vedbazénu.)
Pro kazdy parametr sitrhete vybrat z rozsahu moZznych hodnot.

Parametr F L E H
Vyznam Tvar Délka Bia Vyska
3 mozné hodnoty: 10 moznych hodnot: |5 moznych hodnot: 3 mozné hodnoty:
01 = obdélnikovy, 00 = pouzito 03 = 3 metry 01 =1 metr
ploché dno s programovacimi 04 = 4 metry 02 = 2 metry
02 = obdélnikovy hodinami * ... 07 =7 metit 03 = 3 metry
s potagcim bazénem | 07 = 7 meti
nebo sklonem 8 = 8 metti
03 =jiné tvary ...15 =15 metit

*V tomto pripadt se robot zapina a vypina automaticky dle naprogvamych hodin.

Spada-li Vas bazén mezi 2 hodnoty, dogajeme vybrat mensi z nich.

» Zadavani programuiipojte napajeci kabel ke elektrické siti, pak st&k@
(obrazovka se rozsviti).
» Displej navrhuje pednastavenou hodnotu kazdého parametru:

- je-li hodnota spravnaejckte na nasledujici parametr stiskerr&iﬂaa.

. . PN () \l " .
- Neni-li tomu tj. pomoci tlétka neb( zvyste nebo snizte hodnotu.

Upravena hodnota blika. Potite ji stiskerr, a stiskete tlatitko Zznovu pro pechod na
nasledujici parametr.
» Postupuijte stejnym Agobem pi zadavani ostatnich parametr

» Na predchozi parametr se vrétiteéfuxem (zrusit).
» Po zadani 4. parametru je programovani hotovo.

» Pak stiskete 0: robot se spusti a na LCD displeji se zobrazi ajigicas
Pozn.: konfigurace nastavena ve vygbtato: F.01, L.10, E.05 a H.02.

Vlastnite-li robot s 25 metrovym kabelem a Vas bgeédelSi nez 15 m, dop@ujeme nastavit délku

na 0. Tato operace zobrazi po stiQ zbyvajicicas 0.00. To znamena, Ze V&S robot se zapne
okamZi& po zapojeni napajeciho kabelu. Pakete pipojit kabel k programovatelnym hodinam pro
naplanovangisticich operaci dle poZzadovaného plantieBité: gi pouzivani této funkce se ugse,

Ze je VaXisti¢ zcela ponten.

DuleZita poznamka: nikdy neprekraéujte dobu ¢isténi 6 hodin denrg.

5.2  Zahjeni¢isténi

Cidteni zahéjite stiskem ﬂétkac.

Pozn.: fii prvnim spudini jsou gednastaveny rezim a drdl$teni tyto: “pouze dno” a automatické
cistenti.

ReZim a typisténi miZzete kdykoliv zminit, viz kapitolu “MoZnostgisteni”.

Na displeji je zobrazen zbyvajiths, nez se ¥&eni vypne (nap 1 h 29 min).

LED kontrolka vedle fisluSnych ikon sviti pro potvrzeni vybraného reZarypucisténi.
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53 Moznosti¢isténi

Kdykollv v prabéhu cyklu miZzete:
zvysit nebo sniZit zbyvajici dobunez se zdzeni vypne, po krocich 30 minut, stiskentitlika

m nebom, (tato nova doba nebude uloZena v g@&mpii dalSim pouZziti zézeni se zobrazi
doba mvodreg naprogramovand v charakteristikdch Vaseho bazénu).

- zmeénit typ ¢isténi z ,pouze dno” na dno i boky a ap#, a to stiskem tkétka
Zahdji se novyistici cyklus a kontrolkaifslusné vybrané a probihajici operace se rozsuviti.
(pti nasledujicim zapnuti Baeni bude aktivovangistici rezim vybrany na konciedchoziho
cisticiho cyklu).

o .. .. . . s N
- prepnout z automatického rezimudo rezimu dalkového ovladani stlskeninlha.

Aktudlni reZim robota je zobrazen kontrolk®.- nebow (pozn.: robot se vzdy zapina
v automatickém rezimuy).

54 Rezim dalkového ovladani

. ” . . s . \ .
P¥i provozu v rezimu dalkového ovladani dotykemlﬂa(m nebo pohybujete s robotem

dop‘edu nebo dozaduiiPstisku tlaéitkaa nebo se robot otdi ha jednu nebo na druhou
stranu.

Jakmile je uvolano tlatitko @ robot se otéi a pohybuje se ro¥n

Prostedni tl&itko zastavi pohyb robota (poztierpadlo stéle pracuije).

Po provedendisteéni v rezimu délkového ovladani dopoujeme pepnoutiistic zpst do
automatického rezimu.

5.5 Ukonéeni ¢isténi

Obrazovka se vypne automaticky po dadamiCisticiho cyklu.

» Vypnéte robot: odpojte napéjeci zasttku do sité.

» Pred zvednutim robota z vody @ejte 15 minut.

» Pritahnste robot k sobtaZzenim za kabeRak pomoci madla vytdhrte robot z vody.

> Okamzit vycistéte filtracni vak (viz kapitola “Udrzba”).

> Robot by ngl byt uloZen na vozik tak, aby sénové viozky nezplosty a robot rychle
uschnul.

» Odpojte kabel ovladaci Bkky a zajiskte jej kolem hél na voziku. Zakete kryt a umiste
vozik do stinu.

» POZOR! - po kazdéméisticim cyklu je bezpodmingné nutné pohledem zkontrolovat, zda na

vrtulce €erpadla / pod horni kulatou m¥izkou / nejsou namotany vlasy, nebo jiné restoty.
Tyto necistoty odstraiite. V pripadé, Ze se Vam nepodd netistoty z vrtulky odstranit, robota
nezapinejte a kontaktujte svého prodejce. Namotamiegistot na vrtulku zpasobi poSkozeni
motorové jednotky. NA TAKTO VZNIKLOU PORUCHU SE NEV ZTAHUJE ZARUKA!



7.

7.1

Na konci kazdého cyklu Vam doporéujeme éistit filtra éni vak.
Nedopug’te zaschnuti Spiny ve vaku. Pak je odstrami obtizné a
vak nemusi byt znovu pouzitelny.

I Nepouzivejte kabel pro vytaZengéisti¢e z vody. ! Fff .

>

>
>
>

RADY K POUZIVANI

PouZivejte Vasistici robot co nejastji — ziskate maximalniifinos ze stalgistého bazénu.
Dale se filtr&ni vak neucpe a bude pracovat s vygginosti.

Tento robot by rél pracovat v bazénové veéaasledujici kvality: obsah chloru < 2 mg/l, pH
od 6,8 do 7,6, teplota od 10 °C do 35 °C.

Muze dojit k tomu, Zéast bazénu nemédre vycistena po dokoteni automatického
programu robota. Pak ovSeniibete pouzit Zdzeni dalkového ovladaniimz dokortite
¢isténi za velmi kratkou dobu.

Nepouzivejte Vas robot, kdyzZ jste pggwovedli Sokovou Upravu a oseni VaSeho bazénu.
Nenechavejte VaSstic trvale ve vod. Netahejte za kabel pro vytaZzeni VaSeéistice z vody.
K tomu slouzi madlo.

UDRZBA

Cisteni filtra &niho vaku

Vypnéte napajeni robota a odpojte ovladaci skiku ze sig.
Tahejte kabel proijbliZzeni robotazatimco ten je stéle ve vaod
— obrazek 1. Pak pomoci madlaytahréte robot z vody. ;
Umisgte ¢isti vzhiru nohama blizko bazénu, aby byl um&zn P
pristup k drzaku filtru umishému na spodni stramobota. -
Stiskrete ol# svorky zajigujici desku drzéku filtru k séha
uvolréte ji z robota drzenim jej obracetak, aby n&stoty
zistaly ve vaku. Filtr se vysune s deskou,ohbzazek 2, 3 a 4.

obrazek 1

S / y
Bt | " | _ r.
obrazek 2 obrazek 3 obrazek 4



» Uvolnéte filtragni vak z desky (je

lehce gidrzovana za svorkami).
obrazky 5 a 6

» Vyprazdréte vak a vyistéte jej pod
tekouci vodou neborfpadre
v jemném roztoku mydlové vodyjiiP
pouZiti mydla jefadre proplachite,
dbejte na jeho obraceni. Nezdimeijts
vak za @delem brzkého ususeni. Vak
je mozno prat v piee @i dodrzeni
pokyni uvedenych na Stitku vaku.

» Vyplachrete také drzak filtru a
odstraite veSkeré n#stoty zachyceng
pod chlopgmi.

» Nasal'te ot vak na desku drzaku
filtru stiskem roli filtra¢niho ramu a
za svorkami tak, aby byl ram spré&v
nasazen na desku. Postupujte ogat
— vak je mozno nasadit pouze jedni
zpisobem. Je-li vak na svém rgista
desce drzaku filtru, #ho by byt vidst
logo Zodiac.

obrazky 7 a 8.

» Nasal'te desku drzaku filtru na robot a
zaklapréte jej do jeho polohy.
Stiskrte svorky ven pro zaji&ni
jejich spravného zajidni.

obrazek 7

” obrazek 8

7.2 P&e o Vaseho robota

Pro zachovaniijvodniho vzhledu VaSeho robota dopajeme dodrZzovat zde uvedené pokyny.
» Po vyjmuti robota z bazénové vody jej oplachéte ¢istou tekouci vodou a nechte
uschnout.
» Robot je nutno pravide#istit v ¢isté nebo lehce mydlové vedovSem bezipmesi iedidel.
R&drs oplachrte.
» Nenechavejte robot uschnout na plném sinfra s\tle na okraji bazénu.
> Zadné vijsi mechanickéasti gristupné uzivateli nevyzaduji mazani.

7.3  Vyména pénovych viozek

V&S robot je vybavengmovymi vioZzkami instalovanymi na drzaku katiaktery se sklada ze
zasuvného a zastrého valce. Doporiwjeme nénit pény na konci kazdé sezényJe velmi dlezité,
aby byly vynéneny, jsou-li znatel& opofebované.
» Preklopte robota.
» Zvedréte svorku umisihou mezi obma valci —obrdzek 9 Fitlacte je k sob tak, aby je bylo
mozno uvolnit ze 4 kolikpripevrénych k hnaci jednotceebrazek 10a pak vyjnéte drzak
kart&u —obrazek 11

obréze 9 obrazek 10



Vyjméte pouZzité pny z vald a vyneiite je za nove.
» Spojte oba valce 2 daipodni polohy a pak je znovu rozpojte a wistse, Ze jsoiadre
nasazeny do depi piipevrenych k hnaci jednotce.
> Zajistte stedni svorku («cvaknuti» zéia Ze valce jsou spragrmpiipevreny k jednotce)
obrazek 12

DileZité kdyZ jsou gnové viozky nove, ii byste provozovat Vadistic CYBERNAUT NT
Vv rezimu ,pouze dno* nejmérpo 6 hodin pro umo&mi fddného nasaknuti vody dénovych viozek.

o/ | zkratgerpadla
29 e |zkrat trakce 1
23] e~ | zkrat trakce 2
=) e/ |pretizen&erpadlo
=) ®. |pretizena trakce 1
e/ | pretizena trakce 2
=) e/ |robot neni ve vo#l
Obrazek 12

8. V PRIPADE PROBLEMU

Robot nefunguje.displej je prazdny a tl&itka nereaguiji:

nefunguje napajeni.

Zkontrolujte misto fipojeni napéjeni zapojenim k jinému elektrickématisgbici. Jestlize zasuvka
pracuje spraw) odpojte a znovu zapojte kal¥@dici jednotky.

Robot nezistava na dré bazeénu, jak by nél, nebo pravidelné stoupa nahoru na hladinu bazénu.
V plasti systému je stale j€dtzduch. Znovu prouite kroky v postupu porieni robota dle pokyn
vySe v tomto ndvodu.iBvra'te robota a drzte jej pod vodou, aby mohl uniknegkery vzduch
zachyceny v plasti. Stiskte pthové viozky, aby mohl uniknout vzduch. Nechte rg@tcovat kratce
Vv rezimu ,pouze dno*“.

Robot nestoupa po sthach nebo se zastavil.

» Zkontrolujte vybrani rezimu ‘dno +d&ty”.

» Filtraéni vak je plny nebo se ucpal: nutnasigtit.

» | kdyZ se voda zdéista, ve VaSem bazénu jsou mikroskopitkgy, neviditelné pouhym
okem, diky kterym jsou &y bazénu kluzké a zamezuji stoupani robotagw@sh. Provéte
‘Sokové oSdeni’ a o trochu snizte pH.éBem procesu Sokového o%sti nenechavejte robot
ve Vock.

Robot se nepohybuje a obrazovka je zapnuta.

Na LCD displeji je zobrazengislo chyby a sviti kontrolkf/& nebo/:

- EE.7: zkontrolujte, Ze je robot pafemy. Zkontrolujte spravné zapojeni kabelu pod catad

skiinkou. Zkontrolujte. Ze sviti kontroILO; neni-li tomu tak, stiskite & .

- EE.4 aZz EE.6 : odpojte napjeci kabel z& Zikontrolujte, Ze nic nebrani hnacimuizani a
kart&am v ot&eni. Ripojte znovu napajeci kabel k siti a zahajte n@stici cyklus.

- EE.1 az EE.3: jde o zavaznou poruchuttedaskay robot a jeho ovladaci panel Vasemu
prodejci.

Pro opu&ni chybového rezimu: stiskte sowasre tlacitko a@.
Ovladaci panel se sam vypne.
Vysledekeisticiho procesu se nezda byt tak dobry.
> vycistéte filtradni vak.
» zkontrolujte pipadné poSkozengpovych kartéa.
Doporwujeme Vam vynsinovat gnove kartée na konci kazdé sezény.
Jestlize ani po provedeni pokymySe robot stale nefunguje, kontaktujte VaSehagjee, ktery je
schopen provést servis Vasi jednotky a zjigfitipu problému.
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9. ZARUKA
9.1 Podminky 9.2 Zaruéni doba
Pri vyrob¢ naSeho zdzeni vyuzivame naSe technické Zarwni doba je pewhstanovena nditroky od data
zkuSenosti a zaji&ni kvality. Celé bylo fednttem prodeje.
nejpiisnejSich zkouSekizeni kvality. NaSe modely jsou
pravidelré aktualizovany a zlepSovany a drzime krok 9.3 Fredmét zaruky
s technologickym pokrokem. Ma se za to, Ze tatep§éni B¢hem vySe definované zami doby bude kazd&st
nemohou byt dopibvana do pedchozich modeélz hlediska  uznan& za vadnou opravena nebo &yna vyrobcem za
nasi zaruky. Jestlize navzdory veskeré p&nalostem novou nebo za s@ast v dobrém provoznim stavu.

pouzitym gi vyrob¢ nasich vyrobl budete nuceni vyuzit nasiVv kazdém pipadt za grepravni a pracovni naklady
zaruky, upozatujeme, Ze se tyka pouze bezplatné &g odpovida uzivatel.

vadnych sotésti. V ptipad vraceni do dilny za #&mé gepravni naklady
Ptepravné a mzdové néakladfistavaji na Vas. odpovida uzivatel, ale naklady na praci hradi viggeob
Pro uznani zaruky je nutnéegllozit ndkupni doklad. Zamezeni pouzivani daeni v gipadt nutnych oprav
Jsme zcela opréaeni zrusit zaruku, jestlize bylo #aeni nemize byt grednmtem kompenzénich narok.
swieno k oprav neautorizované firgy byly-li provedeny

Upravy na z#éizeni bez naSeho pisemného souhlaséi,ap 9.4 Poskozeni Ehem pirepravy

poskozeni nebo odstré&ri vyrobnihctisla zaizeni. Zatizeni je vzdy pepravovano na nebezppe naklady

Déle jsme pl& opravreni zrusit zaruku v fipads pouziti uzivatele. Je na uzivateli, aby sed prevzetim dodavk
robota, které je v rozporu s ndvodem k pouziti. zkontroloval, Ze je vSe v perfektnim stavu.
Na néasledujici situace se tato zaruka nevztahuje: Za zadnych okolnosti netheme byt vedeni

»  B&zné opatebeni pednetia podléhajicich k odpowdnosti za Skody vzniklétpprepra.

opotebeni jako jsou ndippojezdy, kartée,
filtra¢ni vak apod.

= lssue OO0 - DBG Studios 8225

»  Elektricka poSkozeni fisobena pepstim, zasahem
blesku nebo Spatnym zapojenim elektroinstalace. g
»  Mechanické poSkozeni @pobena narazem nebo S
nespravnym pouzitim (robotaiigluSenstvi a 3
kabeti) -
»  PoSkozeni zjsobena chemickou nerovnovahou 2
vody. X
»  Za zadnych okolnosti nemohou mit opravy nebo #
vymeny provaéné v ramci zaruky vliv na H
prodlouZeni nebo obnoveni z&ni doby z&izeni. ;
R y £
10. PROHLASENI O SHOLE ;
Toto zaFizeni je zkonstruovano a vyrobeno v souladu »  V souladu se stmnici o nizkém nafdi ¢. 3
s nasledujicimi normami: 2006/95/ES a nésledujicimi normami: g
» v souladu se s#émici o elektromagnetické EN 60335-1 : 2002 + A1:2004 + A2:2006 +A11:20 ;
kompatibilitt 2004/108/ES a néasledujicimi A12:2006 N
normami: EN 60335-2-41 : 2003 + A1:2004. g
EN 55014-1: 2000 +A1:2001 +A2:2002 DalSi Udaje tykajici se oznéeni ‘CE’ (ES): 2
EN 55014-2: 1997 +A1:2002 Cistici robot bazéhCYBERNAUT NT ™ je ozné&en B
EN 61000-3-2: 2000 + A2:2005 ‘CE’ v souladu s nasledujicimi smmicemi: i
EN 61000-3-3: 1995 + A1:2001 +A2:2005 - C.E.M. 89/336/EHS a 92/31/EHS. s
»
- - t
11. OBECNE PARAMETRY VYROBKU CYBERNAUT NT i
Napajeni ovladaci skiky: 230 V 50 Hz Zabalena hmotnost: 26,7 kg 4
Napéajeni robota: 30 Vss Filtrovaci povrch: 3400 cfn §
Instalovany vykon: 120 W Filtra¢ni kapacita: 20 mikrain §
Délka kabelu: 17,5 m nebo 25 m Teoretick&iSttna Stka: 430 mm 2
Rozmery robota (SxDxV): 46 x 40 x 28 cm Teoretick&sistina plocha: 260 Ath =
Velikost obalu (SxHxV): 58 x 58 x 59 cm Vytlak cerpadla: 20 rith $
Hmotnost robota: 9,5 kg Rychlost: 10 m / min 3
e 4
o

Vyrobce si vyhrazuje pravo upravovat tyto parambgy gedchoziho oznameni.
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